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l':ﬁ.;.‘i Viesmérové AGV/AMR RoboMec Il muze byt vybaven robotem, valeckovym '___‘_
e ~dopravniem pasoL/XLn,.dcpravmkem nebe jinou nastavbou. =L ~ % B



ROBOMEC Il - ZAKLADNIi KONFIGURACE

TECHNICKE PARAMETRY

Rozméry
Délka 1790 mm
P &y
e Sirka 900 mm
. -
g
- Vyska nakladaci plochy 280 mm
60
Svétla vyska 30 mm
135
‘ stfedovy skelet Vyika zdvihu 120 mm
L 12,0 Hmotnost 415 kg
r0zvor ndprav
Uzitecné zatizeni
Nosnost 1000/850 kg
900
N Tazné zatizeni N/A
[
Pohyb
Q| ® T 1® | - y
R?’,b© N Maximalni rychlost 1,2 m/s
o =8 Pohyb / pohon vsesmérovy
m|z=
Bezpecnost
Bezpe¢nostni zafizeni 2 skenery
Napajeni
Baterie LiFePO4 /48 V /52 Ah
Nabijeci stanice Bezkontaktni nabijeci stanice 1 kW
Navigace
Typ navigace Magneticka paska / SLAM
Prostiedi
IP tfida IP 20
Rozsah okolni teploty 10-45 °C
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